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Непрерывный рост числа автомобильных транспортных средств приводит к сниже-
нию пропускной способности транспортной сети, повышению загрузки дорог, образова-
нию транспортных заторов. Не вызывает сомнения необходимость в оптимизации управ-
ления светофорной сигнализацией для уменьшения времени прохождения пути транс-
портным средством [1]. Видится перспективным разработать автоматизированную систе-
му, реализующую не шаблонное, а непрерывное управление светофорными объектами на
магистрали, используя гидродинамическую модель транспортных потоков для прогнози-
рования их характеристик [2].

Разрабатываемая система управления оперирует усредненными характеристиками по-
тока (гидродинамическая модель): плотность, средняя скорость, интенсивность. Отдель-
ные транспортные средства не рассматриваются. Система использует такой принцип ко-
ординации: переключение на следующем светофорном объекте по отношению к преды-
дущему происходит с некоторым смещением, длительность которого зависит от времени
движения транспортных средств между этими светофорами. Таким образом, транспорт-
ные средства следуют по магистрали как по расписанию, прибывая к очередному свето-
фору в тот момент, когда в направлении их движения включается зелёный сигнал.

Ожидается, что разрабатываемая система обеспечит уменьшение числа неоправдан-
ных остановок и торможений в потоке, снизит общий уровень транспортных задержек,
позволит уменьшить время проезда транспортного средства от начального до конечного
пункта магистрали, на которой внедрена система координации.
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