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Рассматривается случай вращательного движения твердого тела (космического аппа-
рата) около центра масс в случае Лагранжа. Ставится задача гашения малых колебаний
тела около положения равновесия. Критерий качества представляет из себя комбинацию
времени работы двигателей и количества затраченного топлива. Управление рассматри-
вается в виде кусочно-постоянной функции. Целью решения задачи является нахождение
точек переключения управления указанного вида. В результате применения к решению
поставленной задачи методов, изложенных в [1], получены аналитические формулы для
построения оптимального управления, произведена численная реализация найденного ал-
горитма, построены графики, иллюстрирующие стабилизацию вращения спутника.
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